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Darlegungen zur Entwicklung
der MID-harmonisierten Fachgrundnorm EN 1434
betreffen interne Arbeiten des CEN TC 176,
weshalb nur auszugweise Inhalte
im Originaltext referiert werden.

Die néchste Fassung der Norm ist etwa 2011 zu erwarten,
Leitfassung ist die englische Ausgabe.

e Wesentliche Inputs resultieren aus deutschsprachigem Raum
(VV-AA Wirmezihler, PTB-VDDW, Ematem/Witt)

Probleme bei der internationalen Normung:
e Unterreprésentation von Anwendern, Sekretariatswechsel beim DIN

Die Reihenfolge der Prufungen und de Anzah! der verwendeten Muster sind entweder nach Tabelie @ oder
nach emer Vaereinbarung zw ven Lieferer und Priflabor testzulegen (ausgehend von vier Mustern. die durch
das Praflabor nummueriert werden)

FFs dari nur eme intlussgrolRe glaichzeitig wirken

Wenn der cu prafende Warmezahler (volistandiger Warmeczahler, kombimenter Warmezihler oder Teilgerat)
Gber Prafsignalausgange fir Wassermenge, Temperaturdifferenz und/oder Eneargte verfugt, konnen diese zur
Prafung der Messgrolben verwendet werden

EN 1434-4 (2007)

Tabelle 3 — Prufprogramm fur Warmezahler und deren Teilgerate
Voli-
73 Temperatur Durch- - :
Pri- . Rechen- | standiger | Proben-
Fang Abschnitt Belastung sensor- sf‘l;;'ssi—r PR, Warme- arzahl
neu: Tauchhiilsenpriifung, zahler
Einflussfaktoren Abweichung < 1/3 MPE
MPE 6 4 Leistungsprufung x x X X 2
MPE 6.5 Trockene Warme X(a) X X 2
MPE 5.6 Kalte X(a) X X 2
MPE 6.7 Statische Abwei X(a) X x 2
chungen der Versor-
- gungsspannung
Storungen
NSFa 6.8 Messbestandigkeit X X X 4
NSFd 5.9 Feuchte Warme. X(a) X X 1
zykiisch
NSFd 6.10 Kurzzeitige X(a) x X 3
Reduzierung der
Versorgungsspannung
NSFa 85,11 Elektrische transiente X(a)b) xX(b) X 3
Storgrofien o -
NSFd B. 12 Elektromagnetisches X{a)b) X(b) X 3
= Feld |
NSFd 6.13 el::g\ron)agsj‘»ens:fnr?es neu: gestrahite HF X(a)b) X (b) X 3
Feid — digitale Funk- _—-OBGH 2G
gerate > z-2 GHz -
NSF«< 6. 14 Amphitudenmodulicr neu: leitungsgefiihrte X{a)b) X (b) x 3
HeCHirgquens .. HF 0,15 MHz-26 MHz e :
NSFa 615 Elektrostatische X{a) X X 2
Entiadungen -
6 16 Statisches Magnetfeld X ] X X 3
017 Elektromagnetisches X{(a) X X =
Feld mit Nelzfrequenz - ]




Tabelle 3 (fortgesetzt)

Voll-
. Temperatur | Durch- s
Pru- . Rechen- | standiger | Proben-
Abschnitt Belastung sensor- fluss- )
fung werk | Warme- | anzahl
paar sensor 52
zahler
NSFa 6.18 Innendruck X X 1
6.19 Druckverlust X X 1
6.20 Elektromagnetische X(a) X(b) X 3
Abstrahlung
6.21 24-stundige Unter- X X 3
brechung der
n
Versorgungsspannung L
NSFd 6.22 Durchflussstorun denbralierzbugen X X 1
= . g nach EN14154-3
MPE  Fehlergrenze nach EN 1434-1:2007, Abschnitt 9
NSFd  wahrend der Priifung darf kein bedeutender Fehler auftreten
NSFa  nach der Prufung darf kein bedeutender Fehler auftreten
X durchzufthrende Priifung
a nur bei Durchflusssensoren mit elektronischen Bauelementen
b Diese Priifung ist mit angeschlossenen Verbindungsleitungen durchzufihren
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1 Scope

This European Standard specifies the general requirements and applies to heat meters, that is to
instruments intended for measuring the heat which, in a heat-exchange circuit, is absorbed (cooling) or
given up (heating) by a liquid called the heat-conveying liquid. The heat meter indicates the quantity of
heatin legal units.

Electrical safety requirements are not covered by this European Standard.

Pressure safety requirements are not covered by this European Standard.

Surface mounted temperature sensors are not covered by this European Standard.

This standard covers meters for closed systems only, where the differential pressure over the thermal load
is limited.

-> In case of difference pressures (inlet/outlet), input for user‘s information in Part 6

5.1.3  Optional switching over temperature d,. for switching over between heating and cooling energy and

reversed in sembined-Difunctional meters for = \ heating and cooling
olnlm
4
- e A
> b /////4} . ‘.\\
o /’///%;f////’///’V{.\\ A
LR ST AR 0 7 T %
5///‘%
. it2
5 Nz
0 :DE :
=]
Key e two conditions for switching over:
tresholc_i valuse_(ir)"A@hc 0K...05K) and
- No energy recording an ,optional switching over 4,
ZZ e beginning with (+)46),;., to meet MPE
e Part 4 and 5: Tests shall be performed
Heatng using correct heat coefficient depen-
ding on installation of flow sensor.

[L]  cooling

Eigure 1. —

3.19
flow direction

WHflow* > inlet,
wreturn® -> outlet

NOTEZ2 Lo diterature also the word "flow” is being used for "inlet”, and the word “return” is being used for "outiet”.

NGOTE 3 Different values for B4 f¢
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EN 1434-4:2009 (E)

Table 3 — Test programme for heat meters and their sub-assemblies.
Test Sub- Exposure Tempera- Flow Calcula- Compli- Sample
clause ture sensor sensor ting dev- eote no.
pair ice meter
INFLUENCE FACTORS
MPE .4 Performance test x x x x 2
MFE 5.5 Dry heat X{a) xX xX 2
MFE 8.6 Cold X{a) xX x 2
MPE Q.7 Static dewviations in sup- X(a) x x 2
ply voltage
DISTURBANCES
NSFa 5.8 Durability x x x k3
NSF G 91 Damp heat, cyclic > X{a) x X 1
8.9.2 Damp heat steady state X(c) X(c<) X{<) 1
SF 6.10 Shart time reduction in xX(a) x x 3
supply voltage
NSFa ©.11 Electrical transients X(ayh) X(b) x a
NSFd 6.12 Electromagnetic field Xaxb) X(b) X 3
NSFd G613 Electromagnetic field - X(ax) xX(b) X 3
chgital radio equipm
NSFd G.14 Radio frequency, X{ayb) X(b) X 3
amplitude modulated
NSFa 65.15 Electrostatic discharge X(a) x x 3
NSFd 6.16 Static magnetic field X x x 3
NSFd 817 Elactromagnetic field at X{a) xX x 3
mains frequency
NSFa 5.18 Internal pressure X x 1
6.19 Fressure loss x x 3
6.20 Electromagnetic enis- X(a) X(b) x 3
sion
6.21 24 hrs interruption  in x x 3
supply voltage
NSFd 6.22 Flow disturbances x x 1
MPE - Maximum penmissible error according to Clause 2 af EN 1434-1:2007
NSFd - No significant faultl shall occur during the test
NSFa - No significant fault shall occur afer the test
x - Testto be performed
a - Only for flow sensors with electronic devices
o = This test shall be aone with connected cables
< = Eorcooling for imeters / sub-assembllies with atleastie o2
6.4 Performance tests
6.4.1 General

The initial intrinsic error shall be determined at least at the conditions stated in 6.4.2, 6.4.3, 6.4.4 and 6.4.5.

6.4.2 Flow sensor

6.4.2.1 General

All performance tests shall be carried out three times.

For a meter model with more than one specified mounting orientation, the performance testing shall be

performed in the orientation, where the higher influences are expected.

Tests of flow sensors shall be done above minimum operation pressure specified by the manufacturer with

examination of absence of cavitation.




6.4.4.3  General testing

The temperature sensors of a pair shall be tested without their pockets at three temperature levels given in
table 7:

Table 7 — Temperature levels

p-{)?:tts Test temperature range
g, 6 in 10 (i + 10K)
. 540, 4 5
2
s O max < 150°C (6nax = 10K) to 6 pax
O max> | 50PC (6 max =20 K) to @ max, but in any case more than 140 °C

The immersion depth of the sensor under test shall be 90 % to 99 % of the total length.
The determined resistance values shall be used in a system of three equations to calculate the three

constants of the temperature/resistance equation of EN 60751 and a curve shall be drawn through the three
test points. Thereby the characteristic curve for the temperature sensor is known.

6.44.4 Testing of the influence of pockets
The supplier shall deliver a special temperature sensor pair with pockets, described as follows:

»»»»»» - One sensor (the dedicated inlet temperature sensor) with pocket, both selected or manufactured so that
the gap between pocket and sensor is the maximum gap according to the supplier's specification.

~~~~~ One sensor (the dedicated outlet temperature sensor) with pocket, both selected or manufactured so that
the gap between pocket and sensor is the minimum gap according to the supplier's specification.

Only the shortest pocket length in a family shall be tested, provided that thread, material etc. are identical for
all pockets in the family.

The test is carried out in two stages as follows:
1) The two temperature sensors are tested without pockets according to 6.4.4.3.

2) The two temperature sensors are then mounted in the pockets as described above and retested
according to 6.4.4.3.

The calculated difference between the results obtained with and without pockets shall be within 1/2 of the
limits stated in 9.2.2.2 of EN 1434-1:2009.




6.8  Durability test Still under work by Working Group 2

6.8.1 General

In order to determine the durability of the heat meter, sub-assemblies of the heat meters shall be subject to
accelerated wear tests in so far as such tests are reasonable for the pattern.

6.8.2 Flow sensor

6.8.2.1 General

The durability test for flow sensors consists of a basic test for meters with normal lifetime and an additional
endurance test which shall be carried out for flow sensors designed for long-life meters.

For a meter with more than one specified mounting orientation all tests shall be performed at the orientation
where the higher influences are expected.

NOTE Experience shows that there might be a specific influence on the sensor’s durability by particles in the energy-
conveying liquid.

If desired by the manufacturer, the durability tests may be carried out with test water containing more than
400 pg/kg of Magnetite particles specified in chemical type and particle size and a pH value of 9,5 %1
(Electromagnetic type flow sensors shall be tested with water having an electrical conductivity higher than 200
pS/em). This fact and the chemical type and particle size of the Magnetite shall then be reported in the type

approval report. >

Rty

6.8.24  Accelerated Durability test

To accelerate the test procedure the samples may be weared alternatively by 4 000 continuous load change
cycles; flow sensors with moving mechanical parts with flow rate load changes shall be raised up from zero to
s (at a temperature of 80 °C to 85 °C) and reversed, and flow sensors without moving mechanical parts with
temperature load changes shall be raised up from (20 to 15) °C to (80 to 85) °C and reversed. Each low load
phase and each high load phase has to last 2,5 minutes.

The test shall be done with 6 samples of identical flow sensors for those sizes for which the highest wear is
expected.

The 4 000 continuous load changes are estimated for a durability period of 5 years. The durability period is
scaleable by its number of load cycles.

Scheme of load changes for electronic flow sensors Scheme of load changes for flow sensors with mechanicical parts
dominated
730 minutes 230 minutes
a A8/atwithin < 60 seconds q, /:A’qu within < 4 seconde
i = ABIAL: stress intensity factor A Ag Iaf: stress intensity factor”
el .-high load erection 1 o .—=high load erection
5 o | s | »
o Praeee lOW |0 @rection 8 ) | e————10W l0ad erection
E energy energy
g Irprint g imprint
£ §
! L ;
i e BVETY hOUF = 12 I03d changes y e very hour = 12 load changes
) 4" - i
| U ]
4,
- 5 minutes t= 5 minutes t=
switch over between &, and 4,,,, 9,= constant switch over between flow rate 0 and g, 4,,, = constant

gstimabon. 206 load changes over day, enfarged up to 4000 load changes (appr. 14 days) estimation; 288 load changes over day, eniarged Up to 4000 [oad changes (appr. 14 days)




6.9.2 Damp heat steady state

Meters or sub-assemblies for cooling purposes with IP class 85 or higher (normally the hydraulic part of the
flow sensor and the temperature sensors)|shall also be exposed to "Damp heat, steady state" [under the

conditions below:

Reference to standard: EN 60068-2-78, Test Cab, "Damp heat, steady state"

The test specimen shall be operated with liquid at a temperature of 6 °C (£ 3°C’) flowing through the flow
sensor and the temperature sensors shall be mounted in the same pipe. Separate mounted calculators and
flow sensor electronics shall not be included. Test conditions shall be 50 °C(+ 2°C")and 95 % RH (+3 %) for

a testing period of 96 hours.

The test specimen shall be switched ON during the entire exposure and operate according to the conditions
for RVM measurements, except that the liquid shall be 6 °C (£ 3 °C).

Intrinsic error determination on the flow sensor at these conditions shall be carried out before and after this
test, at ambient conditions. No significant fault shall occur.

The temperature sensors shall be tested before and during the last 12 hours of the testing period. The
insulation resistance between the metal envelope of the sensor and each of the conductors connected to it
shall be measured using a test voltage not exceeding 100 VDC. The polarity of the voltage shall be reversed.

The measured resistance shall in no case be less than 100 M) .

NOTE A liguid temperature of 6 “C will ensure continuous condensation without the need for a cyclic test. This
means that from the condensing point of view this test is more severe than a cyclic test of the same duration.

6.19 Pressure loss - following up to Water meter standard-test equipment

The test shall be carried out in accordance with EN 14154-3 Annex D.3. using the test equipment according to
figure D.5 of EN 14154-3, with the flow rate set to 0,9 g, up to g, and the temperature set to (50 % 5) °C.

The presented result shall be recalculated at g, with an uncertainty better than 5 % with a coverage factor of 2.




Annex C
(informative)

Criteria for a fully developed flow profile

Reference: “Guidelines for the Fluid Mechanical Validation of Calibration Test-Benches in the Framework of
EN 1434 (March 2007)". Task Force Laseroptical FLOW DIAGNOSTICS PTB-METAS-BEV-OPTOLUTION-
ILA

To state fully developed velocity distributions it is recommended to use characteristic values for the so called
Profile-, Asymmetry- and Turbulence factors and the Swirl angle. At least following measurements should be
carried out in the test lines of the calibration facilities:

1) By comparison between fully developed flow profiles according to the theoretical velocity distributions
for laminar flows according to HAGEN-POISEULLE resp. to GERSTEN&HERWIG/SCHLICHTING for
turbulent flows with curves measured by state-of-theart techniques. e.g. Laser-Doppler-Velocity.
under at least horizontal and vertical centric traces, the deviations of the velocities at the AICHELEN'
and centric points shall not be more than 5 %.

2) The measurement locations at the test bench shall be the same as for the locations of the flow
sensors under test and additional at the inlet of the test bench with the maximum of diameter. Flow
test points are at g;, at 0,1 g, and at g,. Medium temperatures are at q;: (20 + 5) °C, at 0,1 g, and at
Gp: (50 t 5)°C.

3) The tangential deviation (swirl angle) calculated by the tangential and radial velocities in flow
direction shall not be more than 2°. The swirl angle has to be measured at g, with the minimum
diameter of the tube of the test bench, as the swirl angle will increase at g, with the minimum
diameter of the tube of the test bench.

Still under work by Working Group 2

[ Every fov-sensor, which is designed fo testing and adjusting vith the help of nine test-igs | Annex 1 Manufacturer‘s choice:
(by choice of the testing-laboratory), has to fulfil the following descriptions during the test- | — Test ist so ...

rocedures for pattern-approvals or design-verifications according to Module B or
P : i s w Clamping Elements for Inline Test-Rigs

MID. The use of clamping elements acc. to Annex 1 is required

 Verifying and adjusting of a volume-sensor at a given inline test-rig is allowed only when the

qualifying procedure, which is given in this description, was successfully run through pattern- DN Inner Diameter Inner Length of Tube
approvals or design-verifications and gives the permission to do so. D L
aa = ’ & 15 15 30 120)
i Additional errors, which appsar whila interchanging the position of the volume-sensor in the rig :g 38 ;O( fzf'[; ]
must not exceed more than 1/3 rd of the MPE during the tests. 32 a2 32{1D)
40 40 40¢(1D)
e Neve s ant & Fen e . 3 50 50 50(1D)

fer from standard elements, given in Annex 1. In this case it has to be tested for these specif- | Ay gimension telerancas: +i- 0.1 mm
ic instrumentations, that there does not appear more than the allowed additional error (1/3
MPE) - according to the tested specific type of volume-sensor, ¢ «..QF SO.

v [fthere are existing design-specific criteria for verifying and adjusting at an inline test-rig ac- L
cording to the use of standard clamping elements (Annex 1), the producer has to declare all - ik T s
relevant data to producer - independent testing facilities like: ! s

s Pressure of the medium, which has to be set up correctly {inlet-pressure and outlet- D
pressure of every single sensor) L

+  Mounting instructions with special consideration of the situation given by an inline-rig
{acc. to Annex 1 - table of dimensions for standard clamping elements) v

¢ during the procedure of pattern-approvals or design-verification according to Module B
or K1 of the MID three samples of flow-sensors have to be interchanged in their posi- L.~ - A T g ».

tion in order to get measuring-results of all & pemutations which are possible. The.  amping Elements for iniine TestRigs.

result shall be stated in the type approval certificate. u o
Material for Construction: FA 6.6 ace. to EN 1SC 1043-1
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Same sign rule

5 Tests to be carried out

5.1 General

If the error determined lies outside the MPE, the test shall be repeated twice. The test is then declared

satisfactory if both

— the arithmetic mean of the result of the three tests




Flow sensors

Test of flow sensors shall be done above minimum operation pressure specified by the manufacturer with
examination of absence of cavitation.

5.3 Temperature sensor pair

5.3.1 Error in temperature difference (N€W Test temperature ranges, identical to Part 4)

The individual temperature sensors of the temperature sensor pair shall be tested, without their pockets, in the
same temperature bath at temperatures within each of the three temperature ranges in Table 1.

Table 1 — Test temperature ranges

Test points Test temperature range
a, & min 10 (O min + 10 K)
Q. e, : &, i
0. O max < 150°C (O max— 10 K) 10 & max
7 max>150PC (6 max — 20 K) 10 Gnax. but in any case more than 140 °C

The immersion depth of the sensor under test shall be at least 90 % of the total length.

The determined resistance values shall be used in a system of three equations to calculate the three
constants of the temperature/resistance equation of EN 60751 and a curve shall be drawn through the three
test points. Thereby the characteristic curve for the temperature sensor is known.

4.1 Design requirements

411 __When designing the heating system, the heat meter supplier's meter specification and installation
instructions shall be followed.

NOTE For DN 28-40 and smaller, it is possible to use short i sgrs To achieve good temperature
sensitivity, W‘huuld be installed without temperalure pockets. Temperalure pockels should only be
used when required for safety reasons.

4.12 _To avoid unnecessary systematic error the temperature sensors shall be placed just before and after
the thermal load. If the differential pressure between the sensors is too high this systematic error might be too
large.

NOTE 1=__Systematic error as a function of differential pressure and temperature differance

Temperature difference in K

Diff in bar 3 6 10 20 30 40 50 60
05 02 ...
1 0.5 04 03 02 01 0.1 01 01
2 0.9 07 [ & 02 1.1 0.1
3 1.4 1.1 = 0.2 02 0.2
4 1,8 15 1 0.4 | 03, 03 02
6§ 23 19 1 04; 03 03
6 27 22 : 05  04% 03
7 32 26 1 ¥ 06 05 04
8 36 30 20 2 09 07 08 04
9 41 33 23 14 1.0 07 06 08
10 45 40 25 1.5 1 08 07 05

The values are shown as fraction of the maximum permissible error for the calculator (with A®nin = 3K). The values below
the marked line are higher than 1/3rd of the maximal permissible error for the heat calculator (with AGp, = 3K).

NOTE 2: In cazas where flows fram two different loads (e. g. for space heating and domestic warm water) are merged
together just before the temperature sensor, the aplimum position for that sensor might be after the flow sensor.




Meters for cooling and heating applications

4.3.3 Installation check
The following points shall be checked:
— |s the flow sensor mounted in the correct position and with the correct flow direction?

— Does the temperature sensor fit correctly into the pocket (pockets shorter than 140 mm shall be marked
"EN 1434" or dimensions checked)?

referred in 4-wire method) correctly installed?

Are the temperature sensors

— Is the heat meter installed at a safe distance from sources of electromagnetic interference (switchgear,
electric motors, fluorescent lights)?

— Where called for, has the heat meter been correctly earthed?

— lp—sease—{The specified protection class (IP) has to be ensured: Is every cable diameter within the
minimum and maximum diameter as specified by the manufacturer?

— Are the accessories correctly installed according to the installation instructions of the supplier and
operator?

- |s the heat meter seen to be functioning when the heating system starts operating?




Al figures of Part 6 are standing under revision by Working Group 2,
e direct short temperature sensor
® ball valve with direct temperature sensor...

Figure AA-1 — Typical domestic heating circuit — direct type_(reyision in progress)
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Absehbare Normerweiterungen / Items 2011 ff.

v gesetzliche Rahmenvorgaben
- Umsetzung EU-Richtlinie zur End-Energieeffiziens, Einsparpotenziale
- Erneuerbare-Energien-Wirmegesetz [EEWiarmeGl:
Haustechnik-Neubauten ab 31.12.2008, Pflicht zum anteiligen Einsatz
regenerativer Energien, Grundlast- und Verteilzidhlung

e schnell ansprechende Warmezahler, Definition, Prifvorgaben

 ,Smart-Metering“: durch EU-Kommission genehmigte, national eichpflichtige
Zusatzfunktionen in EG-konformitatszertifizierten Warmezahlern/Teilgeraten,
z.B. temperaturgesteuerte Energie-Zusatzregister, Lastgangzahlung u.a.
(prPTB-A 22.3), Normungsauftrag an CEN 2009

e nicht-symmetrische Messung der Temperaturdifferenz, Prifvorgaben,
Einschrdnkung Nennbetriebsbedingungen, deutsche Herangehensweise

e Wasser-Glykol-Gemische: Neu-Defintion kalorimetrisch zu ermittelnder
Warmekoeffizienten in Funktion vom Lésungsverhéltnis, Druck/-Differenz,
Temperaturniveau und V/R-Differenz, Unsicherheiten, evt. Zusatzsensorik,

Projektierung, Installationsvorgaben




VV-Beschluss 2007:

“Bis 11/2016 befristete Duldung von Kombinationen zwischen national zugelassenen und
geeichten Teilgeriten mit EG-gekennzeichneten Teilgeriiten,
definierte Einschrinkungen fiir eingebaute Feldbestands-Tauchhiilsen®

Bauartbezogene Eignungspriifung fiir Tauchhiilsen des Feldbestandes

1) Identifizierung und Bestandslistenfiihrung in Frage kommender TH-Bauarten (PTB)
e [dentifikations- und Selektionsmerkmale: Innendurchmesser, Einschublange, GewindemaR,
Schlisselweite, Hohe Sechskant, Material, ggf. ergénzt, nachvollziehbare Rundung von AuflenmaRen
~auf mm, maBliche Priifung, z.B. Lehre nach EN 1434-6 (2007) Anhang C fiir lange Bauformen

2) metrologische Eignungspriifungen, ggf. Aufnahme und Erweiterung der Bestandsliste zu
Kombinationen zwischen TH des Feldbestandes und konkreten EG-gekennz. TFP, WZ/RWm.TFP
e DIN EN 1434-4, Ziff.6.4.4.4 an Mustern, Annahmekriterium 1/2 MPE. Fiir Bestandstauchhiilsen oberhalb
60 mm Eintauchtiefe reicht Pass-Toleranzpriifung nach Teil 6 der Norm aus.
[Salzspriihnebeltests an gebrauchten Bestands-TH zeigten keinen signifikanten Alterungseinfluss]
3) Vergabe PTB-Bauartschliissel durch Eintrag in Bestandsliste (, TH_xyz“), Orientierung zur
nachtréglichen Kennzeichnung und Dokumentationserweiterung iiber Kombinationen
zwischen TH des Feldbestandes mit konkreten EG-TFP bzw. WZ/RWm.TFP in PTB-Priifbericht

4) Erweiterung der EG-Dokumentationen der TFP bzw. WZ/RWm.TFP zum Einsatz in Feldbestands-TH
e in Einbauanleitung/Beipackzettel: Benennung PTB-Bauartschliissel der Bestands-TH,
Identifikationsmerkmale, Aussehen, nachtraglich durchzufiihrende Kennzeichnung,
geduldeter Einsatz konkreter TFP bzw. WZ/RW mit festangeschl. TFP unter Angabe der Nummer(n) der
konkreten EG-Baumuster-/Entwurfprifbescheinigung(n)

5) Messgerateverwender/Monteur: Lesen der Einbauanweisung, ob einzubauende EG-TFP bzw. EG-
WZ/RWm.TFP den Einsatz in Feldbestands-TH tiberhaupt gestatten. Wenn ja: Identifizierung der
vorgefundenen Bestandstauchhulsen, ggf. nachtragliche Kennzeichnung und Einbau des EG-TFP bzw.

WZ/RWm.TFP und Eintrag in Inbetriebnahmeprotokoll

© Input zur Eichrecht-Entwicklung durch VV-AA Wirmezdhler,
PTB als Nicht-Gesetzgeber, sondern nationales technisch-
physikalisches Metrologieinstitut in Behdrdenunterstellung zum

BMWi




1 Bauartbeschreibung Detaillierte Gliederung EG-Baumuster-/Entwurfpriifbescheinigung nach Welmec WG 8
1.1 Aufbau sowie fiir innerstaatliche Bauartzulassungen von Kiiltezihlern

1.2 Messwertaufnehmer

1.3 Messwertverarbeitung, Hard- und Software

1.4 Messwertanzeige

1.5 Optionale Einrichtungen und Funktionen, die der Messgeriiterichtlinie unterliegen

1.6 Technische Unterlagen

1.7 Integrierte Einrichtungen und Funktionen, die nicht der Messgeriterichtlinie unterliegen

2 Technische Daten

2.1 Nennbetriebsbedingungen Messgrifie, Messbereich, Messgenauigkeitsklasse, Umgebungsbedingungen,
Einflussgrofien, klimatisch, mechanisch, elektromagnetisch

2.2 Sonstige Betriebsbedingungen

3 Schnitstellen und Kompatibilititsbedingungen
4 Anforderungen an Produktion, Inbetriebnahme, Verwendung, Wirmetrigermedium Wasser, AGFW-FW 510

5 Kontrolle in Betrieb befindlicher Geriite

5.1 Unterlagen fiir die Priifung

5.2 Spezielle Priifeinrichtungen und Software

5.3 Identifizierung der Hardware/Platinenaufdruck, Sofiware am Display abrufbar
5.4 Kalibrier- und Justierverfahren

6 Sicherungsmafnahmen
6.1 Versiegelung
6.2 Logbuch

7 Kennzeichnungen und Aufschriften
7.1 Information, die dem Geriit beizufiigen sind
7.2 Kennzeichnung und Aufschriften, Abbildungen

Zustindige deutsche Eichaufsichtsbehorden und Europdischer Daten-
bankdienst fiir Bauartzulassungen (EMeTAS) erhalten EG-Baumuster-
/Entwurfpriifbescheinigungen zur offentlichen Einsichtnahme.

EMETAS hitp: wiwsv.emetas.cu emetas ¢ _products. i

A EMeTAS

4

A European Metrological Type Approvals Service

home about us products contact us subscribers

EMeTAS

EMeTAS is an annual subscription service combining the latest NAWI Type Approvals information in hypertext form on DVD with a Members' Only
section of the EMeTAS Service Internet site.

Subscription te the service is in the form of an annual licence, payable in advance, covering the regular issue of four DVDs per year.

Type Approvals information is issued by the Central Metrological Authorities within the WELMEC and this service forms part of the European Metrological
Type Approvals Service (EMeTAS) administered by the EMeTAS Consortium.

Services available through the Internet site are likely to evolve rapidly to address new opportunities.



Uberprﬁfung der MID

e MI-004 erweitern auf ,Messgeréate fiir ausgetauschte thermische Energie*,
d.h. um Kaltez&hler und kombinierte Messfunktionen fir Warme und Kalte

e Grundlegende Anforderungen erweitern um ,Tarifierende Warme-/Kaltezahler
durch Bildung neuer Messwerte, z.B. Lastgangzahlung, Tarifregister

Begriindung:
e Beseitigung von Zulassungs- und Handelshemmnissen, Tarifregister zur

Einsparférderung von Priméarenergie, Steigerung Energieeffizienz

Aus Sicht der Marktaufsicht ist

e ein Messgeréat so auszulegen, dass problemlose Bewertung der Konformitat zu
MID-Anforderungen maoglich ist.
-> Einfache Verifikation, deshalb wird gefordert, dass an den Priifschnittstellen
einheitliche Signale mit einheitlicher Struktur bereitgestellt werden, ressourcen-
sparend genormt und direkt im Messgerat implementiert.

e durchzusetzen, dass Erkenntnisse der europdischen Marktaufsicht tiber ggf.
Messgerateméngel im Design einheitlich durch Benannte Stellen riickgemeldet
und angemessen umgesetzt werden.

e Eichordnung, Anh.B, Ziff.22.1 "Besondere Giiltigkeitsdauer der Eichung,,

Neu: "Messgeréte fiir ausgetauschte thermische Energie" (statt Warmezahler)

e Eichordnung, Anhang A, Ziffer 28 g) ,,Ausnahmen von der Eichpflicht

m

31 Vdme mitener Nenneisung von mindesens 109N

it die Abgabe an @ nen Parner mit mereren Messoeraten in iner Yess-Staban et 50 geh
ton cie genasnien Marimatwert fir de Sunme der Maxmalwers der enzenen Yessgerdte

Verdndern zu:

g) Ausgetauschte thermische Energie mit einer Nennleistung von
mindestens 10 MW,;
wird ...

e Anlage 22 zur Eichordnung, Wéirme-/Kiltezéihler und Teilgerdte sowie

Gesteuerte Energieakkumulationen als Zusatzeinrichtung
-> Anlage 22neu.pdf*



EO 22-1

VV AA Warmezahler, Diskussionsstand 3.7.2009

Anlage 22
Messgerite fiir thermische Energie

Abschnitt 1 Warmezahler
(EG-Anforderungen)

Abschnitt 2 Kaltezahler
(Innerstaatliche Anforderungen)

Abschnitt 3 Gesteuerte Energieakkumulationen in separaten Registern
als Zusatzeinrichtung von Warme- / Kaltezahlern

Solange die MID, MI-004, nur Warmezahler und Teilgeréte definiert, werden die ,Messgeréte fiir
ausgetauschte thermische Energie” noch getrennt in Warme- und Kaltezéhler mit inren Teilgeréten:

Abschnitt 1
Warmezahler

EG-Anforderungen

Begriffsbestimmungen

1.1 Ein Warmezahler ist ein Gerat, das dafir auslegt ist, in einem Warmetauscher-Kreislauf die Warme
zu messen, die von einer als Warmetrégerflissigkeit bezeichneten Fliissigkeit im Heizbetrieb
abgegeben wird.

1.2 Ein Wéarmezahler ist entweder ein vollstandiger Wa&rmezahler oder ein kombinierter Warmezahler,
der aus den Teilgeraten Durchflusssensor, Temperaturfihlerpaar und Rechenwerk nach
Artikel 4 Buchstabe b) der Richtlinie 2004/22/EG oder einer Kombination davon besteht.

1.3  Formelzeichen fiir physikalische GréRen
Es gelten die Formelzeichen nach Anhang MI-004 der Richtlinie 2004/22/EG.

6 = Temperatur der Warmetragerfliissigkeit
8, = Wertvon #im Vorlauf des Warmetauscher-Kreislaufs
Gt = Wert von #im Ricklauf des Warmetauscher-Kreislaufs

A6 = Temperaturdifferenz @, - 6, mit A@ =0

6max = Obere Grenze von @ fur die korrekte Funktion des Warmezahlers innerhalb der
Fehlergrenzen

Gnin = untere Grenze von @ fir die korrekte Funktion des Warmezahlers innerhalb der
Fehlergrenzen

Alnax = Obere Grenze von A fir die korrekte Funktion des Warmezahlers innerhalb der
Fehlergrenzen

ABnin= untere Grenze von A@ fur die korrekte Funktion des Warmezéhlers innerhalb der
Fehlergrenzen

q = Durchfluss der Warmetragerflissigkeit

qs = hochster Wert von q, der bei korrekter Funktion des Warmezahlers kurzzeitig zuldssig ist
g = hdchster Wert von g, der bei korrekter Funktion des Warmezahlers dauerhaft zuldssig ist
g = niedrigster Wert von g, der fiir die korrekte Funktion des Warmezéhlers zuléssig ist

P = ausgetauschte Warmeleistung
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Ps = obere Grenze von P, die fiir die korrekte Funktion des Warmezahlers zuldssig ist

Anforderungen

Fiur die messgeratespezifischen Anforderungen gelten die spezifischen Anforderungen nach
Anhang MI-004 der Richtlinie 2004/22/EG in der jeweils geltenden Fassung, wenn der Zahler im
Haushalt, im Gewerbe oder in der Leichtindustrie verwendet wird.

Inbetriebnahme

Die Messung des Warmeverbrauchs in Wohnhaushalten oder zum Zwecke der Verteilung auf die
Verbraucher ist mindestens mit einem Warmezahler der Klasse 3 durchzufiihren. Die Messung des
Warmeverbrauchs fir Zwecke der Warmelleferung mit Durchflusssensoren der Ausfiihrung
gp groler/gleich 6 m3h ist im du mit einem
Waérmezahler mindestens der Genaungkertsklasse 2 durchzufuhren

Die Eigenschaften gemaR Anforderungen nach den Nummern 1.1 bis 1.4 des Anhangs MI-004 der
Richtlinie 2004/22/EG miissen vom Versorgungsunternehmen so bestimmt werden, dass der
Zahler den fortwahrend akkumulierten Verbrauch messrichtig und messbestandig messen kann.
Fur Neuinstallationenr Warmezahler kleiner g, = 3,5 m%h ist der Einbau der Temperaturfiihler bei
Neuinstallation des Rohrleitungsabschnitts im Bereich der Messstelle mit Nenndriicken
kleiner/gleich 16 bar nur direkt eintauchend vorzusehen.

Fir Durchflusssensoren und Warmezahler in Messkapselausfiihrung diirfen bei Neuinstallation des
Rohrleitungsabschnitts im Bereich der Messstelle nur einfach demontierbare Einrohr-Anschiuss-
sticke (EAS) nach den anerkannten Regeln der Technik eingebaut werden.

AuBerdem: Neue Verantwortlichkeit zur Messgeriteverwendung bzgl. der Einhaltung von
Einbauvorschriften festhalten, ggf. in die Eichordnung:

(,Fur die Einhaltung der Vorschriften der EnEV vom 29.4.2009 sind im Rahmen ihres jeweiligen
Wirkungskreises auch die Personen verantwortlich, die im Auftrag des Bauherren bei der
Errichtung oder Anderung von Geb&uden oder der Anlagentechnik in Gebauden tatig werden,

Abs. 1: Der Bauherr ...%)

- Verweis auf §6 EO, Abs.1 Nr.1: Vorgaben zur Installationsabnahme fiir Messgerite
ausgetauschter thermischer Energie (Ergbnis des AK , Installationsabnahme” implementieren).

3.2

4.1
4.2

Konformitatsbewertung

Waérmezahler und Teilgerdte nach Nummer 1.2 kénnen unabhingig und getrennt konformitats-
bewertet werden.

Die in § 7k Abs. 1 genannten Konformitdtsbewertungsverfahren, zwischen denen der Hersteller
wahlen kann, lauten wie folgt:

B + F oder B + D oder H1.

Ubergangsvorschriften

Bei der Ersteichung gelten die Fehlergrenzen nach Nummer 2.1.

Volistandige Warmezahler und Teilgerate gemaR den Ziffern 2.3 bis 2.3.4 der EO, Anlage 22 in der
bis zum 12. Februar 2007 geltenden Fassung sind ausschlieBlich nach Genauigkeitsklasse 3
gemal Anhang MI-004 der Richtlinie 2004/22/EG zu eichen. Vollstandige Warmezahler und
Teilgerate geméaR Ziffer 6 der Anlage 22 in der bis zum 12. Februar 2007 geltenden Fassung sind
beziiglich der Genauigkeitsklasse gem&R Eintrag im innerstaatlichen Zulassungsschein zu eichen.
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1

2.2

2.3

3.2

Entwurf EO 22-2

Abschnitt 2
Kaltezahler

Innerstaatliche Anforderungen

Zulassung

Die Bauarten der Kaltezahler bedirfen der Zulassung zur innerstaatlichen Eichung. Teilgerate
nach Nummer 2.2 eines Kéltezahlers kénnen eine eigene Zulassung zur innerstaatlichen Eichung
erhalten.

Begriffsbestimmungen

Ein Kéltezahler ist ein Gerét, das dafir auslegt ist, in einem Warmetauscher-Kreislauf die
ausgetauschte W&me zu messen, die von einer als Warmetrdgerfliissigkeit bezeichneten
Flassigkeit im Kuhlbetrieb aufgenommen wird.

Ein Kéltez&hler ist entweder ein vollstindiger K&ltezéhler oder ein kombinierter Kaltezahler, der
aus den Teilgerdten Durchflusssensor, Temperaturfiihlerpaar und Rechenwerk oder einer
Kombination davon besteht.

Formelzeichen flr physikalische GréRen
Es gelten die Formelzeichen nach Abschnitt 1 Nr. 1.3 entsprechend fiir Kaltezahler, ausgenommen
die Temperaturdifferenz, die sich wie folgt bestimmt:

A6 = Temperaturdifferenz @, - 8, mit A@ 20

Anforderungen

Es gelten die Anforderungen nach Teil 1 Nummer 2.1, wobei abweichend fir den Zweck der
Kéltemessung die Werte der Nennbetriebsbedingungen vom Hersteller wie folgt eingeschrankt
anzugeben sind:

Verhéltnis der oberen Grenze A@,., zur unteren Grenze A8y
AbGnax! Abnin=2 und ABri, =3 K

Inbetriebnahme

Die Messung der ausgetauschten Warme in Wohnhaushalten und/oder zum Zwecke der Verteilung
auf die Verbraucher ist mindestens mit einem Kaltezahler der Genauigkeitsklasse 3 durchzufiihren.
Die Messung der ausgetauschten Warme fiir Zwecke der Kaltelleferung m|t Durchﬂusssensoren
der Ausfiihrung 9p gréRer/gleich 6 m3h ist im -
mindestens mit einem Kéltezahler der Genaungkensklasse 2 durchzufuhren

Unter Beachtung der unter Nummer 3.1 angegebenen Einschrédnkungen miissen die
Eigenschaften geméaR den Anforderungen nach den Nummern 1.1 bis 1.4 des Anhangs MI-004 der
Richtlinie 2004/22/EG vom Versorgungsunternehmen so bestimmt werden, dass der Zahler den
fortwdhrend akkumulierten Verbrauch messrichtig und messbestdndig messen kann. Fir
Neuinstallationer Kaltezahler kleiner 9y =3,5m?h ist der Einbau der Temperaturfiihler bei
Neuinstallation des Rohrleitungsabschnitts im Bereich der Messstelle mit Nenndriicken
kleiner/gleich 16 bar nur direkt eintauchend vorzusehen.

Fur Durchflusssensoren und Kaltezahler in Messkapselausfiihrung diirfen bei Neuinstallation des
Rohrleitungsabschnitts im Bereich der Messstelle nur einfach demontierbare Einrohr-Anschluss-
stiicke (EAS) nach den anerkannten Regeln der Technik eingebaut werden.

AuBerdem: Neue Verantwortlichkeit zur Messgeriteverwendung bzgl. der Einhaltung von

Einbauvorschriften festhalten, ggf. in die Eichordnung:

(,Fur die Einhaltung der Vorschriften der EnEV vom 29.4.2009 sind im Rahmen ihres jeweiligen
Wirkungskreises auch die Personen verantwortlich, die im Auftrag des Bauherren bei der
Errichtung oder Anderung von Gebauden oder der Anlagentechnik in Geb&uden tatig werden,

Abs. 1: Der Bauherr ...%)
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- Verweis auf §6 EO, Abs.1 Nr.1: Vorgaben zur Installationsabnahme fir Messgerate
ausgetauschter thermischer Energie (Ergbnis des AK , Installationsabnahme® implementieren).

4 Aufschriften
Zusétzlich zu den Angaben nach § 42 Abs. 1 missen auf dem Kaltezihler angegeben sein:
a) Typenbezeichnung
b) die Grenzen des Temperaturbereichs (i UNd Ghnax)
c) die Grenzen fiir die Temperaturdifferenz (A 8y, und AGray)
d) die Grenzen fiir den Durchfluss (g, g, und gs)
e) Einbauort des Durchflusssensors, wenn nicht Riicklauf
f) Einbaulage, wenn nicht horizontal
g) mindestens ein Pfeil zur Kennzeichnung der Durchflussrichtung
h) maximal zuldssiger Betriebsdruck
i) Genauigkeitsklasse, wenn nicht Klasse 3
j) Umgebungsklasse, wenn nicht Klasse C bzw. E1 und M1
k) Warmetrager, wenn nicht Wasser.

Aufschriften auf den Teilgeraten werden sinngemaR nach den Buchstaben a) bis k) in der
Zulassung festgelegt.

5 Stempelstellen
Volistdndige Geréte und Teilgerate von Kéltezéhlern nach Nummer 2.2 missen je eine
Hauptstempelstelle aufweisen.

Abschnitt 3

Gesteuerte Energieakkumulationen in separaten Registern als Zusatzeinrichtung von
Waérme- / Kéltezéhlern

Innerstaatliche Anforderungen

1 Zulassung

Die Bauarten der Zusatzeinrichtungen von Warme- oder Kéltezéhlern bediirfen der Zulassung zur
innerstaatlichen Eichung.

2 Begriffsbestimmungen

Zusatzeinrichtungen [Teilgerate] sind integrierte Bestandteile mit riickwirkungsfreien
Schnittstellen zu EG-gekennzeichneten Warmezshlern bzw. Rechenwerken oder innerstaatlich
zugelassenen Kaltezdhlern bzw. Rechenwerken als Teilgerat gemanr Abschnitt 1 oder 2.

Diese bilden neue Messwerte und speichern Energiewerte in Abh&ngigkeit von SteuergréRen in
jeweils separaten rtickwirkungsfreien Registern.

SteuergréRen sind parametrierbare oder externe Steuersignale bei deren Uber- oder
Unterschreitung bzw. Auslésung Energie zusatzlich in separaten Registern akkumuliert wird.
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3.1.

3.1.1.

St

3.1.3.

Entwurf EO 22-2

Anforderungen

Die Inhalte separater Register mussen bei Warme- und Kaltezahlern bzw. deren Rechenwerken
zur Anzeige gebracht werden.

Die Auflésungen und Einheiten der Anzeigen aller separaten Register miissen zum Hauptregister
gleich sein. Nach Ablauf einer Verweilzeit muss die Anzeige zum Inhalt des Hauptregisters
zuriickschalten. Das Hauptregister muss stets an erster Stelle der Anzeigeroutinen stehen.
Geeichte separate Register sind in der Anzeige zu kennzeichnen.

Die Eichgliltigkeitsdauer der Zusatzeinrichtung entspricht der des Warme- oder Kaltezahlers bzw.
des Rechenwerks.

In der Hauptanzeigeschleife diirfen als Energieregister nur geeichte Register und ggf. Register
zur Stichtagsablesung zur Anzeige gebracht werden.

Zusatzregister zur Tarifierung
Fur die separaten Register gelten die Anforderungen nach Abschnitt 1 Nr. 2.1.

Es muss eindeutig erkennbar sein, welches Register aktiviert ist und welche SteuergréRe
verwendet wird. Je Messgerat ist nur eine Art der SteuergréRe zuléssig, jedoch pro Art mehrere
Werte.

Bei Verwendung der Absoluttemperatur als SteuergréRe betragen die Eichfehlergrenzen bei
Verwendung von

a) austauschbaren Temperaturfuhlerpaaren fir die:

- einzelnen Temperaturfuhler, einschlieRlich der Signalleitungen 0,4 K.

— Temperaturerfassung des Warme- oder Kiltezéhlers bzw. Rechenwerkes 0,2 K.
b) fest angeschlossenen Temperaturfilhlern 0,6 K

Bei Verwendung der Temperaturdifferenz als SteuergréRe gelten die Eichfehlergrenzen gemaf
Abschnitt 1 Nr. 2.1.

Bei Verwendung der Zeit als SteuergréRe muss die geréteinterne Uhr synchronisiert werden,
wenn die Abweichung zur gesetzlichen Zeit 30 s tiberschreitet.

Bei Verwendung externer Signale als SteuergréRe miissen diese riickwirkungsfrei sein.

Aufschriften

Auf dem Wérme- oder Kaltezéhlers bzw. Rechenwerkes missen folgende Angaben zusatzlich
dargestellt werden:

— Zulassungszeichen 22.80 / xx.yy

— Art der geeichten SteuergréRe und deren Wert(e)

— Geeichte Werte sind im Display zu kennzeichnen

Bei Verwendung der Absoluttemperatur als SteuergroRe miissen austauschbare
Temperaturfihlerpaare zusétzlich durch die Aufschrift ,Abw. @ < 0,4 K* gekennzeichnet
werden.

Stempelstellen

Auf dem Warme- oder Kéltezdhler bzw. Rechenwerk ist fir die Zusatzeinrichtung ein eigener

Hauptstempel aufzubringen.
Bei Verwendung externer Signale als SteuergréBe missen die Verbindungen der Signalleitungen
mit dem Wéarme- oder Kéltezahler bzw. Rechenwerk mit Benutzersicherungen gesichert werden.
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